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内容概要

《现代仿真器技术》系统地论述了现代仿真器的技术基础和工程实践，全书共分9章。
在第1～3章中，分别讨论了仿真器的基本概念、构成，仿真器开发平台，包括仿真器用计算机系统、
仿真器开发的支撑软件、仿真器开发的关键技术，虚拟现实与仿真器。
在第4～9章中，着重介绍了飞行仿真器，水面船舶和潜艇操纵仿真器，陆地车辆驾驶仿真器，火力发
电厂仿真器，军事训练仿真器及现代仿真技术在娱乐仿真器中的应用。
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章节摘录

版权页：   插图：   11）操作员接口站 为了对系统进行监视和控制，过程模式适用于操作员站或教员站
。
 12）文献生成器 标准文献驱动系统嵌入于ROSE系统中。
这个文献生成器允许用户选择特殊的软件子集，例如上层、子系统、流程图、模块和从实际软件数据
库的表达生成一个文献。
这个方法保证了文献和软件的一致性和生成文献花费的时间最少。
 13）跟踪能力的需求 通过给用户提供一个方便的环境，将流程图、对象或对象属性与特殊的技术要求
相关联，使ROSE具有完全的跟踪性能。
这使得在构造软件时能够对软件设计需求做逐步交叉参考，因为软件与需求间的相关性被存储
于ROSE ODB中，所以它提供了灵活的报告方式和向前及向后的双向跟踪。
 跟踪的系统数据包括： （1）形象化图元的数据及其参考值。
 （2）模型的输入／输出／状态／参数。
 （3）系统的描述。
 （4）过程和控制模式（流程图）。
 （5）事故和硬件列表。
 （6）过程计算机点表。
 （7）远方功能和组分列表等。
 14）数据词典 在编辑过程间数据流连接时自动进行数据词典的输入。
因为顶层设计是格式化的，所以可以顺序建立数据词典。
 根据上面简要的介绍可以看出，面向对象的软件环境ROSE，对大型实时软件项目来说，是设计、生
产、实现和文献生成的有效工具。
在ROSE环境中，自然就强迫设计者设计和编码工作的标准化，同时自动的工具集保证了算法应用的
一致性和更新软件与文献的紧密结合。
 2.2.2 连续过程控制与仿真支撑软件PROSIMS 我国自行开发的连续过程控制与仿真支撑软件PROSIMS
，于1991年投入试用，经过两年工程实践的考验，1993年11月通过了由中国系统仿真学会主持的鉴定
。
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编辑推荐

《现代仿真器技术》适合从事仿真器系统设计、研制、开发及应用的工程技术人员，也可作为相关专
业研究生的教材或参考书。
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