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前言

　　智能体（Agent）是指能自主动作，有一定智能的机器或软件系统。
智能体概念最早由美国的Minsky教授在《Society of Mind》一书中提出，它用来描述具有自适应、自治
能力的硬件、软件或实体，其目标是认识与模拟人类智能行为。
研究者将智能体看成作用于某一特定环境，具有一定生命周期的计算实体。
它具有自身的特性，能够感知周围的环境，自治地运行，并能够影响和改变环境。
1987年Bratman提出一种描述智能体基本特性的BDI模型，他认为一个智能体包含有三种基本状态：信
念（Belief）、期望（Desire）和意图（Intention），分别代表其拥有的知识、能力和要达到的目标。
所有智能体的自主行为，都是基于它的三个基本精神状态而通过与环境之间以及智能体相互之间的交
互来完成的。
　　在计算的发展历史中有五个重要的、相联系的发展趋势：普适、互联、智能、代理、人性化。
所有这些趋势导致了多智能体系统（Multi-Agent System，MAs）的出现。
一个能够感知环境并反作用于环境的物理的或虚拟的实体都可以看作为智能体，而多个智能体为了达
到特定目的的进行相互作用而形成的信息共享、协调控制和计算系统就为多智能体系统。
多智能体系统由多个信息共享、互相通信、协调控制的智能体组成的集合，每个智能体可拥有不完全
的信息和求解问题的能力，多智能体系统可以是同构的或异构的，计算过程是异步并发或并行的，因
而多智能体系统具有比单个智能体更高的的智能性和更强的问题求解能力。
多智能体系统主要研究多个智能体在复杂环境下如何处理知识和协作等问题，对多智能体系统的研究
已经成为人工智能、自动控制以及计算机科学研究的热点。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<多智能体系统最新进展>>

内容概要

多智能体系统(Multi-Agent System，MAS)为目前人工智能、自动控制以及计算机科学研究的热点问题
。
本书汇集了国内多智能体系统与应用的最新研究进展，包括多智能体与学习理论、多智能体算法研究
、多智能体与系统控制、多智能体控制与机器人、多智能体控制与网络、多智能体与计算机应用等专
题。
本书将对推动我国多智能体系统与控制的理论、技术与应用的研究及发展具有促进作用，可供多智能
体系统研究领域的专家学者、研究生以及工程技术人员学习参考。
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章节摘录

　　其中，最下层的总线设备均内置MPU，设备内的软件系统能够保证其独立工作，并具有一定的智
能性。
设备二总线控制器内内置了两个MPU，一个负责通讯，一个负责执行内部逻辑运算。
由于在主机与设备二总线控制器，以及设备二总线控制器和总线设备之间均采用了分布式抢先型通讯
方式，从而保证了在1.5万点规模的工程中，报警时间小于1秒。
　　FACS的主要业务包括：火灾声光报警、火警记录、火警上报、手动控制和自动联动控制等。
在自动联动控制模式下，根据火灾进展，自动执行事先编写的联动逻辑，自动发出控制指令，控制各
种消防设备实施灭火作业。
　　对于一个FACS来说，自动联动控制是其核心业务。
联动控制逻辑是一个集合，由多条控制逻辑组成。
一条联动逻辑描述的是一个这样的场景：当一个消防区域内的某些相关火灾探测设备点报警后，并且
能够满足特定的逻辑关系（与、或和非）时，启动一些相关的输出设备。
按照我国消防标准和用户要求，可以确定出所有的控制逻辑。
当火灾报警控制器软件工作在“自动控制”模式下，在发生火警时，自动执行满足条件的控制逻辑。
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