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前言

计算机控制理论是现代自动控制理论的重要组成部分，是经典自动控制理论与现代计算机技术相结合
的产物。
近年来，计算机控制理论被广泛地应用于国防与国民经济发展的各个领域，以航空、航天系统为例，
目前在研的新型导弹、飞机及航天器上均广泛采用计算机控制系统来提高其性能。
可以毫不夸张地说，计算机控制系统已经成为自动控制系统发展的必然方向。
本书是以多年教学工作为基础，同时广泛参考国内外相关文献资料编撰而成的，其目的是为高等院校
的学生及相关科研人员提供一本入门的教材或参考资料。
内容涵盖计算机控制系统的组成、工作原理和实际方法，力图使读者通过本书的学习，可以对计算机
控制系统有一个全面的认识。
本书中所有的算例均给出Matlab计算源代码，方便读者进行深入学习。
本书共6章。
第1章介绍了计算机控制系统；第2章介绍了计算机控制系统中采样信号的转换和处理；第3章介绍了数
字程序控制技术；第4章介绍了计算机控制系统的经典设计方法及仿真；第5章介绍了PID控制在飞行
器姿态控制中的应用；第6章介绍了离散域中的计算机控制方法及仿真。
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内容概要

本书介绍了计算机控制系统的组成、工作原理和设计方法。
本书是作者在多年教学工作的基础上，广泛参考国内外相关资料编写而成的。
编写过程中力图做到理论与实践相结合、内容精练、难易适中。
    全书共6章，包括计算机控制概述、计算机控制系统中信号的转换和处理、数字程序控制技术、经典
计算机控制系统设计方法、PID控制在飞行器姿态控制中的应用、离散域中的计算机控制方法。
本书包含全部示例的Maflab计算程序源代码，以方便读者学习使用。
    本书可供控制及相关专业高等院校教师和学生以及工程技术人员参考使用。
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章节摘录

插图：1.5 计算机控制系统的优越性与由模拟元部件或常规仪表组成的控制系统相比，计算机控制系统
有以下特点。
1.优点（1）能实现复杂的控制规律，提高控制质量。
这主要是因为复杂控制规律往往难以用模拟元件实现，而数字计算机是通过算法编程实现的，同时具
有强大的记忆和判断功能。
（2）控制规律灵活、多样、改变方便。
计算机控制系统中，控制规律由软件实现，所以可任意设计或改动程序，而不必像模拟控制那样，要
重新设计加工电路或更换仪表及连接。
（3）一台计算机可以代替多台模拟调节器或装置。
这是因为计算机有分时功能，显示器的引用可节省大量的显示仪表，使庞大的仪表屏大大缩小。
（4）控制与管理相结合，自动化程度大大提高。
这主要是由于计算机具有计算、记忆、判断、人一机对话等功能。
2.缺点与连续控制系统相比，计算机控制系统也有一些缺点和不足：（1）可靠性还要进一步提高；
（2）对环境要求较高；（3）需要一定熟练程度的使用和维修人员。
但全面比较起来，随着对自动控制系统功能要求的不断提高，现代的控制系统不管是简单的还是复杂
的，几乎都是采用计算机进行控制的。
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编辑推荐

《计算机控制及仿真》可供控制及相关专业高等院校教师和学生以及工程技术人员参考使用。
《计算机控制及仿真》是由国防工业出版社出版的。
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