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内容概要

　　目标运动分析（TMA-Target Motion Analysis）是一个得到了广泛研究的领域。
在被动测量的情况下，仅仅利用目标的方位信息，估计目标运动参数的过程，称为纯方位目标运动分
析（BTMA-Beamgs-only TMA）。
它的应用价值在于：观察者可以在隐蔽的状态下，实现对战场态势的评估，完成对目标的定位，从而
能秘密地完成行动策划和实施对目标的突然打击。
建立目标定位的参数估计算法、评价和改进算法的性能、分析目标参数可求解的条件，这些问题一直
是这一领域所关注的。
由于系统本质上的非线性并受到运用领域中观测条件的限制，上述问题的研究成果还远远偏离理想状
态。
20世纪70年代以来，BTMA问题一直备受人们的注意，被视为不断努力的方向。
    本书将BTMA划分成静止单观测站、运动单观测站和多观测站的BTMA问题，开展算法构建、算法性
能分析和系统可观测性的研究，得出了一些新的结论，丰富了这一领域的研究成果。
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