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内容概要

本书针对人造地球卫星和载人飞船，从工程技术角度出发，介绍了航天器测控系统、控制技术和飞行
控制操作；航天器控制系统的任务和构成，常用的姿态敏感器和执行机构；姿态测定与姿态控制；静
止轨道卫星的变轨、轨道调整、定点捕获和位置保持，太阳同步回归轨道的轨道维持等轨道控制问题
；航天器返回控制涉及的基本知识、运动方程及控制算法；测控系统仿真的主要任务、功能，以及仿
真的基本方法；航天器动力学仿真数学模型，航天器遥测参数和外测参数仿真的基本方法；测控系统
仿真软件的主要功能及设计方法。
 　　本书可供大专院校从事航天器测控工作的工程技术人员阅读，也可作为相关领域本科生和研究生
的教学参考书。
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