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内容概要

本书叙述了智能技术在船舶减摇鳍中的应用，其内容基本是作者长期在智能控制和船舶减摇鳍理论研
究和工程实践中的总结。
    本书可分为两部分。
第一部分包括第1-第5章，主要介绍了减速摇鳍控制基本原理、改进的遗传算法对PID参数的优化、单
神经元控制、在线监督控制、模糊控制技术等智能技术在减摇鳍控制系统中的应用。
这种智能技术的应用，可以有效提高减摇鳍系统的综合减摇能力。
第二部分包括第6-第8章，这部分主要介绍了减摇鳍故障诊断系统中知识库的建立、故障诊断推理模型
以及模糊联想记忆神经网络和h—水平截集模糊神经网络在减摇鳍故障诊断推理中的应用。
    本书可供从事智能技术和船舶控制应用研究的科技工作者阅读，对于他们了解智能技术的应用，船
舶减摇鳍的智能化有很好的参考价值。
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