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内容概要

本书汇集了作者在制导设计和被动跟踪滤波器设计方面取得的研究结果。
    本书分成六部分，包括：（1）空间拦截问题的数学描述，自适应滑模制导律和最优滑模制导律设计
，滑模制导对目标机动和制导参数变化有完全自适应的理论证明；（2）滑模制导律的智能化和模糊
化实现方法；（3）空间飞行器大角度姿态机动变结构+PID组合控制策略；（4）L2增益导引规律和非
线性H∞导引规律；（5）仅有角度测量条件下的几种新型非线性跟踪滤波器；（6）“被动跟踪”问
题的可观测性分析，以及提高该问题可观测性的改进的增广比例制导律和运动跟踪滑模制导律。
    这部专著可以作为导航、制导与控制专业研究生和探测制导与控制专业本科生的专题阅读材料，可
以作为控制理论与控制工程专业研究生的参考书，也可供从事制导控制系统设计工作的工程技术人员
阅读参考。
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