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内容概要

　　《鲁棒控制理论在倾斜转弯导弹中的应用》从理论和工程应用两方面深入研究鲁棒控制理论和回
路传函修复（htr）设计理论，提出了可在较大飞行空域应用的倾斜转弯（btt）导弹自动驾驶仪的设计
方案，解决了鲁棒控制理论和ltr设计理论在btt导弹控制系统中遇到的一些问题。
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章节摘录

　　第一章　绪　　论　　本章主要综述鲁棒控制理论与倾斜转弯（Bank-t0—Tum，简称BTT）导弹
自动驾驶仪的研究与发展，并介绍本书的主要内容及特色。
　　1．1 工程应用背景　　采用BTr技术的战术导弹在机动性、稳定性、升阻比特性和与先进的冲压
发动机进气口设计要求的兼容性等方面，均比现役的侧滑转弯（Skid．t0—Turn，简称sT）战术导弹有
显著的提高，因而对BTlP导弹的研究成为一段时间来国内外的热门研究课题。
而BTl7导弹研究中一项关键性技术问题是BTI导弹自动驾驶仪设计方法研究问题。
由于BTr导弹在截击目标时要绕速度矢量快速滚转，致使导弹的俯仰一偏航通道存在较强耦合，这样
传统的自动驾驶仪三通道独立设计方法已失去其合理性。
加之我们希望　　设计的自动驾驶仪能克服大气扰动、传感器噪声等外干扰的影响，特别是克服传统
驾驶仪设计中需依据导弹飞行状态的变化多次切换驾驶仪增益这一不足，即要求按给定空域内的一个
特征点设计。
的驾驶仪能够控制导弹在该空域内沿多条弹道的全弹道稳定、准确地飞行。
因此，寻找一种多变量鲁棒控制方法用于BTT导弹自动驾驶仪设计，成为摆在我们面前的一个重要课
题。
　　⋯⋯
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