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前言

作者多年在某研究所做嵌入式系统设计工作，现在高校任教，无论在研究所做项目还是在学校教学，
经常大量使用单片机，如Intel296、196，Triscend E5，Intel 8031，Ateml AT89C51，ISSI IS89C51等，故
有很多经验和体会。
本书除系统介绍MCS-51单片机的C语言程序设计知识以外，还尽量把我工作中的一些经验和体会融合
到书中，这其中包括：光电隔离电路设计、看门狗电路设计、串行电路设计、步进电机驱动、LCD电
路设计和串行温度传感器使用等。
特别是人机界面设计：包括通用字模提取和LCD驱动程序设计两部分内容，是我多年工作的总结，很
有参考价值。
同时还免费提供给本书读者LCD驱动程序，由于篇幅限制，只给出3种典型LCD驱动程序，这3种LCD
驱动各有特点，又有难点，本书给出的完整程序可帮助读者解决这些难点，对读者进行人机界面设计
很有参考价值。
本书分5篇共18章。
第1篇为3章，主要讲嵌入式基础知识，MCS-51单片机在嵌入式控制系统中的地位和作用，MCS-51单
片机常用接口电路介绍和外部软件资源。
现在同学学习嵌入式控制系统设计的热情特别高，我校不仅电子系和计算机系开设此课，光电科学系
、光电工程系、机电工程系也在开设此课，为了减少同学学习困难，在本篇第2章简单介绍了单片机
常用接口电路。
接口电路芯片符号采用国际上通用的表示方法，方便同学上网或查阅其他资料。
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内容概要

　　本书分5篇共l8章。
第1篇为3章，主要介绍嵌入式基础知识，MCS-51单片机在嵌入式控制系统中的地位和作用，MCS-51
单片机常用接口电路介绍和外部软件资源。
第2篇为3章，主要介绍C51语法，包括C51基本语言语法、函数、数组和指针、结构和联合以及预处理
等。
第3篇为5章，主要介绍MCS-51单片机内部资源及编程，包括并行输入输出接口、定时器／计时器接口
设计、MCS-51单片机的串行接口、MCS-51单片机的中断系统、MCS-51单片机系统扩展及应用，包
括MCS-51单片机的最小系统、存储器扩展、输入／输出接口扩展等。
第4篇为3章，主要介绍MCS-51与外围设备接口，包括单片机与键盘，LED显示器接口，MCS-51单片
机与D／A、A／D转换芯片接口，MCS-51单片机与l2C总线芯片接口，MCS-51单片机与时钟日历芯片
以及温度传感器接口等。
　　第5篇为4章，主要介绍MCS-51人机界面设计，包括LCD显示汉字、西文字符和曲线的基础知识
，LCD驱动原理，T6963C、KS0108、HD61830三种典型LCD驱动程序。
　　本书可作为高等学校电子信息相关专业的教材，也可供相关专业人员的学习参考。
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章节摘录

插图：步进电动机位置控制系统是先根据脉冲当量和应走距离计算出应发多少脉冲，计算机发出这些
脉冲后并不对机械移动距离进行检测。
这套系统在工业上叫“开环控制系统”。
直流电动机位置控制系统根据机械移动反馈脉冲和脉冲当量控制位置，这套系统在工业上叫“闭环控
制系统”。
由于驱动器一般是模拟电路，这套系统也叫“数模混合闭环伺服控制系统”。
闭环控制系统比开环控制系统复杂，但精度高、性能好，在精度要求较高场合应用很广。
3.直流电动机速度控制、PWM调制、占空比直流电动机给定直流电压就可以旋转，给定的电压高，电
机转速就高；给定的电压底，电机转速就低，这样控制给定电压大小就可以控制电动机的转速。
在例8.1中，用定时器T0控制在P1.0口输出周期为500us的方波，一个周期中高低电平各占250us。
我们把高电平占整个周期的时间比率叫“占空比”，上面周期为500us的方波的占空比为50％。
用占空比可以改变的方波控制直流电动机，就可以改变定直流电压输入平均电压，进而控制电动机速
度。
占空比可以改变的方波叫PWM（Pulse-Width Modulation，脉宽调制）。
闭环伺服控制系统的前向通道利用PWM控制直流电动机的转速，后向通道利用反馈脉冲控制位置。
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编辑推荐

《单片机C语言程序设计》除系统介绍MCS－51单片机的C语言程序设计知识以外，还尽量把作者多年
工作中的一些经验和体会融合到书中。
《单片机C语言程序设计》内容较多。
教师可根据学生接收能力和兴趣对某些章节删减。
《单片机C语言程序设计》还配套了丰富的教学资源，供各位老师和同学免费使用。
系统讲授51单片机C语言程序设计知识融入作者多年工作经验和体会提供丰富相关教学资源
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