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内容概要

本书以ANSYS 6．0为基础重点讲述了ANSYS在工程中的应用方法。
全书内容由三部分组成，包括对使用ANSYS分析问题的基本过程的细致分析，对结构静力、模态及非
线性等问题的处理方法以及ANSYS的高级应用等知识。

    全书理论与实际相结合，在编排上充分注意了由简及繁、由浅入深、循序渐进的写作顺序，力求通
俗易懂、简捷实用。
本书面向对工程计算感兴趣的人士及相关技术人员，具有较强的指导性和实用性，同时也可作为大专
院校相关专业的参考书。
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