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内容概要

内容简介
本书从交通信号与控制专业的需要及打好专业的技术基础出发，结合自控遥控
理论与技术的现状与发展，从控制原理、系统建模、控制方法、数据传输基础、调制解
调、差错控制等方面，较为系统地介绍了控制与数据传输方面的基本理论和技术原
理。
书中注重基本概念和基本方法的讲解，略去了繁复的数学计算和推导，由浅入深，
便于自学。
每章都备有自学指导、本章小结、习题及解答。
使读者能在较短的时间内
对当今科学的两大热门领域控制和通信的基本原理，以及它们的结合有比较完整的
了解。

本书可作为交通信号与控制专业函授本科生教材，也可供相关专业的工程技术
人员学习参考。
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