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内容概要

　　本书主要针对UGNX8．0的强大分析功能而编写，通过大量丰富的实例全面讲解UG
NX8．0在动力学分析和有限元分析领域的应用和功能。
全书共分为两篇，第一篇为动力学分析篇，主要介绍UG
NX8．0动力学分析的一些基础知识和操作实例，包括仿真基础，连杆、质量及材料，运动副，传动副
，约束，力的创建，连接器，仿真结果输出，机构检查，XY函数编辑器，模型优化，动力学分析综合
实例等知识。
第二篇为有限元分析篇，主要介绍UG
NX8．0有限元分析的一些基础知识和操作实例，包括模型分析准备，建立有限元模型，有限元模型的
编辑，分析和查看结果，球摆分析综合实例等知识。

　　本书适合于高等院校工科相关专业本科高年级学生和研究生作为计算机辅助分析应用辅助教材，
也可以作为科研技术人员研究辅助参考资料。

　　为了方便读者的学习，本书配备了一张多媒体随书光盘，包含了全书所有实例操作的源文件和结
果文件，以及全部实例操作过程录音讲解录屏AVI文件，可以帮助读者更加形象直观地学习本书。
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章节摘录

版权页：   插图：   14.2 添加载荷 在UG高级分析模块中载荷包括力，力矩，重力，压力，边界剪切，
轴承载荷，离心力等，用户可以将载荷直接添加到几何模型上，载荷与作用的实体模型关联，当修改
模型参数时，载荷可自动更新，而不必重新添加，在生成有限元模型时，系统通过映射关系作用到有
限元模型的节点上。
 14.2.1 载荷类型 载荷类型一般根据分析类型的不同包含不同的形式，在结构分析中常包括以下形式： 
“力”：力载荷可以施加到点，曲线，边和面上，符号采用单箭头表示。
 “法向压力”：法向压力载荷是垂直施加在作用对象上的，施加对象包括边界和面两种，符号采用单
箭头表示。
 “重力”：重力载荷作用在整个模型上，不需用户指定，符号采用单箭头在坐标原点处表示。
 “压力”：压力载荷可以作用在面，边界和曲线上，和正压力相区别，压力可以在作用对象上指定作
用方向，而不一定是垂直于作用对象的，符号采用单箭头表示。
 “力矩”：力矩载荷可以施加在边界，曲线和点上，符号采用双箭头表示。
 “边缘剪切”：只能施加在边界上，沿边的切向作用压力载荷，符号采用单箭头表示。
 “轴承载荷”：是指作用在一段圆弧面或圆弧边界上的载荷，且在作用对象上分布不均匀，是一种变
化的载荷，变化规律可以按正弦规律变化也可以按抛物线规律变化。
在为对象添加该载荷时，需指定最大载荷的作用点和作用范围的角度。
符号采用单箭头表示。
 “离心力”：作用在绕回转中心转动的模型上，系统默认坐标系的Z轴为回转中心，在添加离心力载
荷时用户需指定回转中心与坐标系的Z轴重合。
符号采用双箭头表示。
 “温度载荷”：可以施加在面，边界，点，曲线和体上，符号采用单箭头表示。
 “热膨胀”：热膨胀载荷主要用于热分析和热结构分析中，施加对象包括面和边界，符号采用单箭头
表示。
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