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内容概要

赵全利、张之枫主编的《单片机原理及应用（C51版）》在介绍51系列及其兼容单片机的硬件结构、
工作原理、指令系统、内部功能、系统扩展的基础上，详尽描述了单片机C语言的知识特点、功能应
用及单片机应用系统的开发过程，突显了C51程序在各章节的功能描述和应用项目编程。
书中通过大量的例题和由浅入深的单片机应用项目实例，引导读者逐步认识、熟知、实践和应用单片
机。
各章详细设计了可行性、易操作的实训项目，以加强读者对单片机的实践操作能力；书后配有相关思
考与练习，以巩固读者所学的知识。
本书思路清晰、概念准确、层次结构分明、注重实践和知识的内在联系与规律，便于自学。

《单片机原理及应用（C51版）》依据中国计算机学会高等教育学会最新审定的编写大纲编写，既可
作为高职高专电力、电子、自动化、通信、机电及计算机等专业的教学用书，又可作为高等学校同类
专业的教学参考用书。
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章节摘录

版权页：   插图：   2.A/D转换器的主要技术指标 1）分辨率。
它指变化一个相邻数码所需要输入的模拟电压的变化量，也就是表示转换器对微小输入量变化的敏感
程度。
通常用位数来表示。
例如，对8位A/D转换器，其数字输出量的变化范围为0～255，当输入电压的满刻度为5V时，数字量每
变化一个数字所对应输入模拟电压的值为5V/255≈19. 6mV，其分辨能力即为19.6mV。
当需要检测输入信号的精度较高时，采用分辨率较高的A/D转换器。
目前常用的A/D转换集成芯片的转换位数有8位、10位、12位和14位等。
 2）量程。
它指所能转换的电压范围，如5V、10V、±5V等。
 3）转换误差。
它指一个实际的A/D转换器量化值与一个理想的A/D转换器量化值之间的最大偏差。
通常用最低有效位的倍数给出，转换误差和分辨率一起描述了A/D转换器的转换精度。
 4）转换时间与转换速率。
A/D转换器的转换时间是指完成一次转换所需要的时间，也就是从发出启动转换命令到转换结束获得
整个数字信号为止所需的时间间隔。
 3.A/D转换器的外部特性 集成A/D转换芯片的封装和性能都有所不同。
但是从原理和应用的角度来看，任何一种A/D转换器芯片一般具有以下控制信号引脚。
 1）启动转换信号引脚（START）。
它是由单片机发出的控制信号，当该信号有效时，A/D转换器启动并开始转换。
 2）转换结束信号引脚（EOC）。
它是一条输出信号线。
当A/D转换完成时，由此线发出结束信号，可利用它向单片机发出中断请求，单片机也可查询该线，
以判断A/D转换是否结束。
 3）片选信号引脚（CS）。
与其他接口芯片的作用相同。
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