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内容概要

　　本书根据高等学校本科自动控制原理课程的教学要求编写，比较全面地阐述了经典控制理论中线
性定常系统理论的基本内容。
全书共分4篇（控制基础篇、系统分析篇、系统设计篇、应用篇），共7章，包括自动控制系统的一般
概念及数学模型，经典控制理论的三大分析方法——时域分析法、根轨迹分析法及频域分析法，控制
系统的校正。
另外，为了教材知识体系的完整性及拓展读者的视野，加深学生对课程的理解以及与后续课程的衔接
，本书在最后以小篇幅、浅显易读的编排风格，较完整地展示了几个控制系统的应用实例。

　　《高等院校精品课程系列教材：自动控制原理（上）》将基于MATLAB的控制系统计算机辅助分
析与设计方法贯穿在相关章节中介绍，注重结合MATLAB工具的应用，以辅助对课程的理解。

　　本书可作为高等学校自动化、电气工程及自动化、机械工程及自动化、热力工程、通信工程、电
子信息工程等相关专业的“自动控制原理”课程的本科教材，同时也可作为自动化相关专业研究生及
工程技术人员的参考书。
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