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内容概要

　　视觉测量技术的研究内容主要包括视觉测量系统的组成、理论模型和图像算法等。
迟健男主编的《视觉测量技术》分别介绍视觉测量技术的历史与发展、系统的硬件组成、图像与处理
、图像分割、摄像机标定、单目视觉测量与双目视觉测量的相关技术与方法。
　　《视觉测量技术》适合从事计算机、自动化、模式识别、智能科学、人机交互技术的科技人员阅
读，也可以作为高等院校相关专业的学生、研究生的教学参考书。
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