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前言

任务驱动式PLC编程及运动控制技术应用系列教程按不同的PLC型号和内容深浅分为八册，读者可按
实际情况选择不同的分册进行阅读学习，本书是其中之一。
可编程序控制器（PLC）是20世纪60年代发展起来的一种新型工业控制器，作为运动控制器，它远远
超出了原先PLC的概念，已广泛应用于各种运动控制系统中。
目前，运动控制领域已经发生了日新月异的变化，各种现代控制技术已被广泛应用到各种工程实际中
。
例如，自适应控制、最优控制、鲁棒控制、滑模变结构控制、模糊控制、神经网络控制以及各种智能
控制都已经深入到传统的运动控制系统中，具有较高的静动态性能的运动控制系统不断涌现。
本书以松下FP-x型PLC为例，主要介绍PLC运动控制系统的控制原理、PLC编程与调试、系统接线、联
网以及监控系统设计等。
全书共分6章：第1章主要介绍运动控制系统的基本结构，PLC在运动控制中的应用，运动控制技术实
训设备的功能及其实训内容；第2章介绍带式传送机变频调速的各种控制方式及其应用；第3章介绍行
走机械手的速度与位置控制的各种方法及其实践；第4章介绍货物传输与搬运系统的PLC网络控制；
第5章详细介绍了人机界面在行走机械手中的应用；第6章主要介绍仓储、柔性制造加工、现代生产线
等典型的PLC运动控制系统的应用实例，介绍了PLC运动控制技术的应用与设计，并配有技能大赛通
用试题。
本书工程性与实践性比较强，简明实用，对PLC用户具有较大参考价值。
本书可作为职业院校学生学习PLC运动控制技术的实训教材，也可以作为技能大赛参考书。
“学练一体”是本书的特点。
本套教材配有第4章和第6章实训内容的程序光盘。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<PLC运动控制技术应用设计与实践�>>

内容概要

本书是“任务驱动式PLC编程及运动控制技术应用系列教程”之一，主要内容包括：PLC运动控制技
术概述、带式传送机的变频调速控制、行走机械手的速度与位置控制、货物传输与搬运系统的PLC网
络控制、人机界面在行走机械手中的应用、PLC运动控制系统的设计与实践。
　　本书的工程性与实践性较强，简明实用，对PLC用户具有较大的参考价值。
本书学练一体，可作为职业院校学生学习PLC运动控制技术的实训教材，也可供从事自动化系统设计
与开发的工程技术人员进行系统设计和应用时参考。

Page 3



第一图书网, tushu007.com
<<PLC运动控制技术应用设计与实践�>>

书籍目录

前言第1章PLC运动控制技术概述　1.1PLC运动控制技术　　1.1.1运动控制的概念　　1.1.2运动控制技
术的基本要素　　1.1.3PLC与运动控制　　1.1.4运动控制系统的分类及其应用场合　1.2PLC运动控制
系统的组成及各部分的作用　　1.2.1工作人员操作站　　1.2.2运动控制器　　1.2.3驱动器　　1.2.4伺
服机构　　1.2.5检测装置　　1.2.6机械装置　1.3PLC运动控制技术实训设备　　1.3.1TVT—METS3系
统结构及其功能　　1.3.2系统的实训内容　1.4小结与作业　　1.4.1小结　　1.4.2作业第2章带式传送机
的变频调速控制　2.1实训任务　　2.1.1带式传送机的起动和正反转控制　　2.1.2采用PLC实现带式传
送机的简单控制　　2.1.3采用PLC实现带式传送机的无级调速控制　　2.1.4带式传送机的闭环调速控
制　2.2小结与作业　　2.2.1小结　　2.2.2作业第3章行走机械手的速度与位置控制　3.1实训任务　
　3.1.1采用光电编码器、高速计数器和直流电动机实现行走机械手的定位控制　　3.1.2采用步进驱动
系统实现行走机械手的速度与位置控制　　3.1.3采用伺服驱动系统实现行走机械手的速度与位置控制
　3.2小结与作业　　3.2.1小结　　3.2.2作业第4章货物传输与搬运系统的PLC网络控制第5章人机界面
在行走机械手中的应用第6章PLC运动控制系统的设计与实践目录附录附录APLC运动控制系统中变频
器与交流伺服电动机的参数设置附录BPLC运动控制系统中电气与气动元器件的图形符号附录CPLC内
部继电器、存储器及特殊内部继电器和寄存器数据参考文献

Page 4



第一图书网, tushu007.com
<<PLC运动控制技术应用设计与实践�>>

章节摘录

插图：运动控制技术是自动化技术与电气拖动技术的融合，利用PLC作为运动控制器的运动控制技术
就是PLC运动控制技术。
它综合了微电子技术、计算机技术、检测技术、自动化技术以及伺服控制技术等学科的最新成果，现
已广泛应用于国民经济的各个行业，并起着重要作用。
运动控制技术所涉及的知识面极广，应用形式繁多，各种现代工业控制技术，如自适应控制、最优控
制、模糊控制、神经网络控制及各种智能控制已深入到运动控制系统中。
由于本书篇幅所限，只主要介绍采用PLC作为运动控制器、以电动机作为动力源的运动控制系统的应
用设计与实践。
1.1.1 运动控制的概念采用PLC作为运动控制器的运动控制，是将预定的目标转变为期望的机械运动，
使被控制机械实现准确的位置控制、速度控制、加速度控制、转矩或力矩控制以及这些被控制机械量
的综合控制。
显然，运动控制系统的控制目标是位置、速度、加速度、转矩或力矩等。
本书主要介绍位置和速度、加速度控制及其实训指导。
位置控制是将某负载从某一确定的空间位置按某种轨迹移动到另一确定的空间位置，工业机械手或机
器人就是典型的位置控制应用实例。
速度和加速度控制是使负载以确定的速度曲线进行运动，例如风机和水泵通过调速来调节流量或压力
，电梯通过速度或加速度调节来实现轿厢的平稳升降和平层。
传统的运动控制内容是电气传动技术。
早期的运动控制一般仅是实现点到点的运动控制，在运动的起点和终点装有位置开关，到位后停止运
动。
随着生产的不断发展，从20世纪30年代开始使用直流调速系统。
但直流电动机具有电刷和换向器，成本较高，维护工作量较大。
直到20世纪60年代，电力电子技术的发展使交流变频调速得以推广。
目前的调速产品80％以上均采用交流调速技术，因为它的成本和维护费用较低，并且交流调速系统具
有高精度、大量程、快速反应等技术性能，达到了直流调速系统的水平，所以得到广泛应用。
为了提高产品的质量和产量，并降低成本，20世纪初，制造业开始采用“大量生产方式”的新技术，
零件加工采用专用机床，装配工序采用流水线作业，形成“刚性生产线”。
运动控制技术也逐步从位置控制、速度控制发展到加速度控制和轨迹控制。
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编辑推荐

《PLC运动控制技术应用设计与实践(松下)》：一体化教材，职业院校电气类、机电类和电气自动化
类专业学生的PLC基础教学和实训指导，技能大赛用书，职业院校、中级电工、高级电工技能大赛辅
导，考工培训教材，中级电工、高级电工职业鉴定培训，自学参考书，PLC从业人员和爱好者的自学
参考。
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