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内容概要

《机械设计基础》体现理论与实践一体化教学方式，将原有的理论力学、工程力学按照机械设计的要
求改为平面机构的静力分析、机械零件的工作能力分析以及基本机构和机械零部件的原理、设计和校
核等内容。
内容包括概论、平面机构的静力分析、机械零件的工作能力分析、常用机构、螺纹联接和螺旋传动、
齿轮传动、轮系、其他机械传动、轴、轴承、联接、其他常用零部件和机械创新设计等共13章。
《机械设计基础》综合机械设计知识、技能、能力的培养，着重培养学习者的职业素质和能力。
《机械设计基础》不仅可以满足机电一体化专业、机械制造与控制专业、数控技术专业、模具设计与
制造专业的教学需要，同时也可以作为机械工程技术人员的培训教材。
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