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内容概要

　　全书共分9章。
第1章介绍了MATLAB及Simulink仿真基础知识，包括MATLAB简介、MATLABR2009的基本操作、仿真
的一般过程与步骤等内容；第2章介绍了MATLAB的文件结构及其绘图介绍，包括MATLAB的程序结构
、M文件和基本图形绘制等内容；第3章介绍了Simulink仿真基础，包括Simulink操作概述、Simulink模
块处理分析、系统的仿真等内容：第4章介绍了Simulink建模与仿真高级应用，包括Simulink模块子系
统和s．函数建模与仿真等内容；第5章介绍了Simulink在控制系统中的应用，包括连续时间系统建模与
仿真分析、离散系统建模与仿真分析等内容；第6章介绍了$imulink在电力系统的建模与仿真的应用，
包括电力系统的模型分析、交直流调速系统的仿真分析等内容；第7章介绍了神经网络的仿真与分析
，包括神经网络仿真的概述、simulink神经网络仿真示例等内容；第8章介绍了模糊逻辑控制的仿真分
析，包括模糊逻辑控制概述、模糊逻辑控制的仿真分析应用示例等内容；第9章介绍了Simulink建模与
仿真在通信系统中的应用，包括通信系统仿真的方法介绍、及MATLAB／Simulink在通信系统中的应
用等内容。
　　本书可作为广大在校本科生和研究生的学习用书，也可以作为广大科研人员、学者、工程技术人
员的参考用书。
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章节摘录

　　仿真程序的设计也往往不能顾及到代码的可重复使用性，所编写的仿真代码难以共享，也不能用
来解决相似类型的问题，工作效率极低。
　　随着计算机技术的进步，在各专业领域出现了一些专用的仿真软件工具和数值计算软件包，这些
仿真平台与仿真的具体问题无关，因此能够解决相关专业领域的一大类问题，对问题的建模快速而且
方便。
这些专用软件平台以及相应的硬件设备为用户提供了一个集成的交互式快速原型建模和仿真环境，并
可以将软件模型、硬件数据以及信号综合在一起进行仿真。
　　在适用性上，通用的科学计算语言，如c语言、FORTRNN语言等，可以作为对任何关系的仿真工
具。
事实上，专用的仿真平台和工具包也都是以这些通用计算机编程语言来实现的。
然而，直接使用通用计算机编程语言进行系统计算和仿真需要研究人员除了具备本专业的知识基础之
外，还必须具有较深的计算机程序设计知识。
并且，由于程序代码的复杂性，仿真程序的调试以及仿真结果的正确性检验都是相当耗时和困难的。
　　严格地说，仿真平台由负责建立仿真计算机程序或仿真计算机模型的软件环境和负责仿真程序的
存储、执行、数据采集和交换，以及仿真结果显示的硬件环境两部分组成。
现代仿真平台和编程语言环境应具有如下基本特征。
　　（1）简便高效的仿真描述语言。
　　仿真编程的语言应当是具有一种接近于数学语言的编程描述语言，用户只需具备相应的数学知识
和基本的计算机编程技能。
仿真平台所提供的编程语言结构简单、便于调试验证和代码重用，这样用户可以将更多精力集中在其
研究领域中，而不是消耗于琐碎的具体程序工作中。
　　（2）可视化的建模方法　　仿真平台可提供接近于专业工程描述模型的计算机模型实现，即模
型实现的直观化和可视化。
在电子和通信工程中，系统模型往往除了采用数学方程描述外，还较多地采用系统方框图等图示化的
方式来进行直观的描述。
在计算机仿真工具中，直接对系统框图进行建模实现和仿真的平台由于物理概念清楚、直观等优点而
受到工程技术人员的青睐。
　　（3）层次化和模块化建模的能力。
　　仿真平台需具有层次建模和仿真的能力。
层次化建模可以轻松应付复杂系统的计算机仿真问题。
在层次化模型中，一个复杂的模型可以通过多个简单的功能模块来搭建。
由于简单的功能模块便于软件编码、系统测试和模块重用，从而通过层次化建模可以保证建模的效率
和可靠性。
例如，可以从简单的原始模块（加法器、乘法器、积分器、信号发生器等）开始，构建出滤波器、调
制器等中等复杂的模块，然后再利用这些模块去构造出通信发射机和接收机，最后形成一个完整的通
信系统模型。
层次化的建模方法还可以使建模专注于其专业领域，无需面面俱到。
比如，对于一个系统级的通信设计者来说，在层次化的建模方法下就需要关注一个滤波器模块的具体
编程实现，只要知道滤波器模块的参数设置就能够构造仿真系统了。
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编辑推荐

　　合理、完善的知识体系结构　　内容丰富，重点突出，应用性强　　免费提供相关程序源代码下
载　　深入、详细剖析MATLAB工程应用技术
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