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内容概要

在国家973计划、国家自然科学基金、国家863计划的资助下，作者所在的科研团队在产品数字化设计
与制造领域做了一系列研究与应用工作，取得了一系列理论研究成果，并应用于多个企业的新产品开
发中，于2006年获得了国家科技进步二等奖。
　　本书是全面介绍数字样机关键技术及其应用的专著，系统分析了数字样机的构建、求解、仿真、
分析的关键技术，详细介绍了数字样机系统的开发与应用技术，共10章，包括数字样机的虚拟现实环
境构建技术、数字样机模型及其建模技术、数字样机中的几何问题求解技术、数字样机的虚拟装配技
术、数字样机运动学与动力学求解技术、数字样机物理场可视分析技术、数字样机的组件化协同仿真
技术、数字样机系统的开发与实现技术、数字样机技术与系统的工程实例等。
　　本书供从事数字化设计与制造、产品设计与开发的研究与工程技术人员参考，也可作为大专院校
相关专业教师、高年级本科生、研究生的参考书。
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