
第一图书网, tushu007.com
<<机电一体化技术与系统>>

图书基本信息

书名：<<机电一体化技术与系统>>

13位ISBN编号：9787111203131

10位ISBN编号：7111203135

出版时间：2007-1

出版时间：机械工业出版社

作者：梁景凯

页数：202

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<机电一体化技术与系统>>

内容概要

　　本书系统地介绍了机电一体化技术与系统。
内容包括：机电一体化的机械传动与支承技术、检测技术、伺服传动技术、计算机控制技术、简单机
电一体化系统、工业机器人、柔性制造系统和计算机集成制造系统等。

　　本书可用作高等院校本科机械电子工程、机械制造及其自动化、机械设计及理论专业的教材，也
可作为相关专业研究生教材使用，还可供从事机电一体化设计制造的工程技术人员参考。
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作者简介

梁景凯，1978年毕业于哈尔滨工业大学电气工程系自动化专业。
1978年至1988年在哈尔滨工业大学电气工程系任教，1988年到哈尔滨工业大学（威海）工作。
历任自动化教研室主任、校长助理。
现任哈尔滨工业大学（威海）副校长、信息科学与工程学院教授，兼任中国自动化学会电气自动化专
业委员会委员、中国电工技术学会电控系统与装置委员会委员等职务。
目前主要从事自动化领域的教学、科研和高校管理工作。
研究方向为机电一体化系统和智能控制理论与应用。
讲授“智能控制理论”等十余门专业课程。
先后承担了多项科研项目，获省部级奖。
发表论文50余篇，出版《高技术引论》、《计算机控制技术及应用》、《电路基础》等著作。
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章节摘录

版权页：插图：之后，使步进电动机正转，带动执行部件正向移动。
当进给脉冲是反向时，经驱动控制线路之后，使步进电动机反转，从而使执行部件反向移动。
综上所述，在步进电动机伺服系统中，用输入脉冲的数量、频率和方向控制执行部件的位移量、移动
速度和移动方向，从而实现对位移控制的要求。
四、提高系统精度的措施在开环系统中，信号是单向传递的，为了改善步进电动机的控制性能，首先
必须选择良好的控制方式和高性能的驱动放大电路，以提高步进电动机的动态转矩性能。
然而，由于步进电动机在起动和停止时都有惯性，尤其在步进电动机带负载后，当进给脉冲突变或起
动频率提高时，步进电动机可能失步，甚至无法运转。
为此应设计一种自动升降速电路，使进给脉冲在进入分配器以前，由较低的频率逐渐升高到所要求的
工作频率，或者由较高的频率逐渐降低，以便电动机在较高的起动频率或突变时均能正常工作。
步进电动机在低速运行时转动是步进式的，这种步进转动势必产生振动和噪声。
为此可采用细分电路，以解决微量进给与快速移动的矛盾。
此外机械传动及轴承部件的制造精度和刚度，将直接影响驱动位移的精度。
为了提高系统的精度，须适当提高系统各组成环节的精度，其中包括机械传动与支承装置的精度。
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编辑推荐

《机电一体化技术与系统》是普通高等教育“十一五”国家级规划教材之一。
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