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内容概要

本书通过问答形式介绍数字图像处理的基础理论，涉及图像处理技术的各个层面。
本书作者有丰富教学经验，全书用例详实，内容深入浅出，实用性强。
    本书可作为大学计算机及相关专业本科生、研究生的教学参考书，也可供广大从事数字图像处理与
应用研究的专业人员参考。
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