
第一图书网, tushu007.com
<<开放式数控系统及SERCOS接�>>

图书基本信息

书名：<<开放式数控系统及SERCOS接口应用技术>>

13位ISBN编号：9787111125594

10位ISBN编号：7111125592

出版时间：2003-9

出版时间：机械工业出版社

作者：陈卫福等编

页数：150

字数：190000

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<开放式数控系统及SERCOS接�>>

内容概要

驱动器的数字化、智能化及数字运动控制接口的发展和制造业对数控系统的开放性要求使当今的数字
控制结构产生了重大的变化。
SERCOS接口是目前性能最好的开放式数字运动控制接口国际标准、它的应用不仅提高了数控系统的
速度、精度、可扩展性、可靠性及可维护生，而且实现了控制器与驱动器间的技术独立性，推进了控
制系统的软件化，从而使数控系统具有更高的开放性和经济性。
    本书阐述了现代数控系统运动控制结构及其运动控制接口的特性。
全面介绍了SERCOS接口技术的工作原理、协议结构、数据结构和过程命令、特性及其使用方法。
最后本书提供了应用SoftSERCOS编写运动控制程序的源代码，以便帮助读者提高对应用本项技术的兴
趣和信心。
    本书可作为机械制造及自动化、机械电子工程、自动控制等专业研究生和本科生的教材，可供上述
领域，特别是从事数控系统开发的科研、工程技术人员参考。
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