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内容概要

本书采用近代控制的方法对液压伺服控制系统进行了论述。

全书共分八章，分别论述了液压控制的发展，应用近代控制策略
的概况，优化设计的理论与方法，自适应控制，负载变化干扰的
补偿，液压复合控制，差动缸系统，液压余度伺服系统，液压非
连续系统控制（包括Bang－Bang控制、变结构控制、模糊控制、脉
冲宽度调节与脉冲编码控制，以及各种包括神经源网络控制的近
代方法复合控制）等。
内容新颖，注重工程实际。

本书可供从事液压技术、自动控制、机械工程及机电一体化
等专业的工程技术人员参考。
也可作为研究生的教材。
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