
第一图书网, tushu007.com
<<现代直流伺服控制技术及其系统设>>

图书基本信息

书名：<<现代直流伺服控制技术及其系统设计>>

13位ISBN编号：9787111036142

10位ISBN编号：711103614X

出版时间：1999-03

出版时间：机械工业出版社

作者：秦继荣

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<现代直流伺服控制技术及其系统设>>

内容概要

本书从工程实践角度出发，较全面、系统地介绍了现代直流伺服控制技
术、原理、系统设计及其应用。
内容包括：高性能脉宽调制（PWM）直流伺服
系统的特性分析和电路设计，计算机控制的现代直流伺服系统控制元件和
线路，微处理机（特别是DSP）专用集成电路的数字控制技术及其系统设计，
工程典型应用伺服系统（多环路系统、复合控制系统）的设计与实践，PWM
伺服系统的电磁兼容性设计和伺服系统的可靠性设计。
书中列举了大量典
型应用电路和工程设计实例，附录中还给出了可供现代伺服系统工程设计
查阅的有关资料。
书中所介绍的大部分内容也适用于交流伺服控制技术及
其系统设计。

本书可供从事电力电子技术、电气自动化、自动控制、计算机应用的科
技人员阅读，亦可作为大专院校的师生参考书。
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