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内容概要

本书主要介绍线性模型参考自适应和自校正控制基本理论，以及各种实用的设计方法。
内容包括：从一般形式线性微分方程入手，给出参数自适应的基本概念及自适应发展概况；用三种统
一格式，概括了1974年以来用李雅普诺夫稳定理论，设计出的各种主要增广误差信号形式模型参考自
适应方法；用波波夫超稳定理论设计出不用增广误差信号的结构简单实用的方法；从对象模型参数已
知入手，参数未知时，用辩识参数代替已知参数得到了自校正预报、自校正调节器和控制器等各种实
用的自校正方法；然后给出模型参考和自校正的统一格式，用统一格式方程分析系统的稳定性和收敛
性，并简单地讨论了鲁棒性问题；最后给出应用实例，证明自适应的优越性。
本书提供的各种实用设计方法通俗易懂，且具有常规反馈控制所没有的克服对象模型参数的不确定性
和扰动性能，尤其适合于参数未知和慢时变的对象，也可供从事自动控制工作的工程师在实际中选用
。
    本书是高等理工类院校“控制理论与控制工程”专业研究生教材和高年级本科生选修课教材，也可
作为相近专业参考教材。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<自适应控制>>

书籍目录

第2版前言第1版前言第一章 综述 第一节 引言 第二节 自适应控制的基本概念和定义 第三节 自适应控制
原理和数学模型 第四节 自适应控制系统发展概况第二章 用李雅普诺夫稳定理论设计MRAC系统 第一
节 利用对象输出微分设计MRAC系统 第二节 利用对象输入输出测量值设计MRAC系统 第三节 间接法
设计MRAC系统的一种改进方案 习题与思考题第三章 用波波夫超稳定理论设计MRAC系统 第一节 正
实函数和动态系统的正实条件 第二节 超稳定理论 第三节 利用对象输入输出微分设计MRAC系统 第四
节 用微分反馈网络设计MRAC系统 第五节 用滤波导数和零状态等价关系设计MRAC系统 第六节 适合
于任意阶数的滤波导数MRAC系统设计方法 第七节 适合于任意阶数的滤波导数MRAC系统设计方法 
第八节 高阶系统跟随低阶模型的MRAC系统设计方法 第九节 克干扰的MRAC系统设计方法 第十节 非
定常参数参考模型的MRAC系统设计方法 第十一节 多变量混合MRAC系统设计方法 第十二节 二阶离
散MRAC系统设计方法 第十三节 具有纯滞后的离散MRAC系统 第十四节 离散从模型取状态MRAC系
统 第十五节 使用低阶参考模型的从模型取状态离散MRAC系统 第十六节 非最小相位系统的MRAC方
案第四章 自校正控制 第一节 引言 第二节 自校正预报 第三节 最小方差控制 第四节 自校正调节器 第五
节 自校正控制器 第六节 极点配置自校正调节器 第七节 极点配置自校正控制器 第八节 LQG自校正调
节器 第九节 时变系统的自适应算法 第十节 多变量自校正控制 第十一节 自适应控制算法的统一格式 
第十二节 PID自校正控制器第五章 自适应控制品质分析 第一节�引言 第二节�自适应控制系统稳定性分
析 第三节�自适应控制系统收敛性分析 第四节�自适应控制系统的鲁棒性第六章 自适应控制的应用 第一
节 工业自适应控制器 第二节 MRAC系统在晶闸直流电力拖动上的应用 第三节 MRAC系统在四辊可逆
冷轧机液压伺服系统上的应用 第四节 单晶生长过程自校正控制 第五节 多变量自校正调节器在圆筒锅
炉控制中的应用 第六节 机器人的自适应控制附录参考文献

Page 3



第一图书网, tushu007.com
<<自适应控制>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 4


