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内容概要

　　《信号、系统与控制基础教程》详尽介绍了信号、系统与反馈控制理论的基础知识，主要内容包
括：信号的傅里叶分析和采样定理，线性定常连续时间系统与离散时间系统的输入一输出模型，线性
系统的稳定性概念，线性系统的时域、频域分析方法，模拟滤波器和数字滤波器的设计与实现，反馈
控制原理与反馈控制系统的经典校正方法，线性系统的状态空间分析法与反馈控制系统的状态空间综
合法等。
全书选材精当，基本概念表述清晰、讲解透彻，公式推导过程严谨，例题切合工程实际，MATLAB算
法程序简明易懂，符合工科学生的思维习惯和认识规律。
　　《信号、系统与控制基础教程》适合作为高等学校仪器仪表、机械工程、电气工程和自动化技术
等专业的高年级本科生教材，也可供从事信号处理与控制理论研究的科技工作者参考。
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作者简介

　　潘仲明，国防科技大学教授，博士生导师。
毕业于国防科技大学精密仪器及机械专业，获博士学位。
1999年1月至2000年3月作为国家公派访问学者，在美国Oakland大学电气与系统工程系进修，并从事多
传感器数据融合技术和汽车安全防撞系统研究。
曾主持和参加国家重大建设专项、国家自然科学基金项目、部委级科技基金项目和其他科研项目的研
究工作，获国家科技进步二等奖、部委级科技进步一、二、三等奖8项，国家发明专利3项，军队育才
银奖1次。
出版研究生教材2部，本科教材1部，在国内外核心期刊和学术会议发表论文40余篇。
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稳定性分析5.1.1 稳定性与冲激响应5.1.2 劳斯稳定判据5.1 -3应用MATLAB分析系统的稳定性5.2 连续时
间系统的瞬态响应分析5.2.1 一阶系统的响应5.2.2 二阶系统的响应5.2.3 高阶系统的瞬态响应特性5.2.4 零
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器6.3 原型滤波器的频率变换6.3.1 高通滤波器设计6.3.2 带通滤波器设计6.3.3 带阻滤波器设计6.4 数字滤
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