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前言

自从本书第一版问世后，我们收到不少使用者的若干反馈意见，我们自己也感到有必要作一些修订。
这一版与上一版相比较，我们主要作了如下的改动：一、删除了第八章，因为我们认为那章的内容超
出了控制理论基础的范围。
二、重写了第七章的主要内容。
三、增加了若干例子。
我们希望本书的使用者能够更为喜欢这一版，也希望能不断地收到使用者的进一步反馈意见本书的第
一作者，我们的老师李训经教授于2003年作古。
本书最原始的稿子出自于他在20世纪70年代末复旦大学数学系“现代控制理论，，选修课的讲义。
值此修订本书之际，我们对李训经教授为我国控制科学发展所作的贡献深表敬意。
同时，我们也想以此书的新版告慰李先生的在天之灵。
本书的第二版列入教育部普通高等教育“十一五”国家级规划教材，教材的修订以及课程建设工作得
到了复旦大学教务处和复旦大学数学科学学院的资助。
在本书修订过程中，复旦大学数学科学学院的楼红卫教授、潘立平教授、吴汉忠副教授、许亚善博士
等众多师生提出了宝贵的意见和建议，在此，我们表示衷心的感谢。
作者也特别感谢高等教育出版社的张长虹老师和李蕊老师对于教材的修订工作所提供的支持和帮助。
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内容概要

本书是作者根据历年使用中发现的问题和新的课程设计要求重新进行编写，以期满足更多学生学习这
门课程的要求，并适应这门学科的新发展。
     本书主要讲述现代控制论这一学科的基础理论，包括控制问题的来源与形成过程以及基本的数学处
理方法。
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章节摘录

插图：对自然界的逐步认识并且不断地力图改变自然界的某些事物以改善自己的物质生活和文化生活
是人类发展的主要内容，可以说，人类最基本的活动就是：认识世界和改造世界，在一定的意义下，
这种改造也就是对客观世界的“控制”，因此，控制广泛地存在于人类生活之中，人们改造世界的活
动本质上属于“控制论”的范畴。
两千多年前中国发明的指南车和九百年前中国发明的水运仪象台，也许是最早的一些自动控制装置，
但它们并未得到广泛的应用，更未能导致相应理论的产生，在18世纪下半叶，蒸汽机和棉花加工机的
广泛使用推动了产业革命，蒸汽机是大工业生产普遍采用的第一种动力机械，它取代了在生产中作为
动力提供者的人或动物，成为大工业迅速发展的推动力，它的出现导致了产业革命，蒸汽机的工作核
心是Watt的离心调速器，它是一个保持蒸汽机正常运转的自动控制装置，可以说，离心调速器的设计
技术是第一项被广泛应用的自动控制技术。
然而在19世纪中叶，人们发现离心调速器变得不太可靠了，这促使工程师和科学家们寻找产生这种现
象的原因和摆脱危机的出路，19世纪后半期，英国科学家J，C，Maxwell和俄国工程师关于调速器的研
究就是为了满足这种需求，他们的研究表明，技术进步使离心调速器变得更灵敏了，而这正是离心调
速器变得不可靠的根源，他们还指出了摆脱危机的技术途径，由此引发了对自动控制理论的研究，而
自动控制理论研究的结果又推动了自动控制技术的发展。
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编辑推荐

《控制理论基础(第2版)》：普通高等学校信息与计算科学专业系列丛书，普通高等教育“十一五”国
家级规划教材。
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