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内容概要

　　本书是普通高等教育&ldquo;十五&rdquo;国家级规划教材，由东南大学吴镇扬教授编写。
东南大学的&ldquo;数字信号处理&rdquo;课程是首届国家精品课程，本书体现了作者多年的教学和科
研经验。
本书基础理论知识与应用背景并重，是一本很实用的教材。
作者在编写本书时注意处理好和&ldquo;信号与线性系统&rdquo;的关系，在保持课程完整性的同时压
缩重复内容。
在内容取舍上，结合数字信号处理技术的发展做了精心的安排。
全书的具体内容有：绪论、离散时间信号与系统、离散傅里叶变换及其快速算法、无限长单位脉冲响
应滤波器的设计方法、有限长单位脉冲响应滤波器的设计方法、数字信号处理系统的实现、多采样率
信号处理。
书中很多例题给出了相应的MATLA卫程序，以便学生能掌握必要的软件工具。
实验是本课程的重要环节，为此将实验指导书附在相关章节的后面。
为便于师生使用本书，即将推出与本书配套的教学指导书，同时，作者所在学校将完善本门课程的网
站，发布和更新教学资源。
本书可供普通高等学校工科电子信息工程、通信工程、自动化、电子科学与技术、测控技术与仪器专
业以及理科电子信息科学与技术专业使用。
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章节摘录

　　近30年来，由于超大规模集成电路的出现，数字信号处理在理论和应用方面有了惊人的发展，在
越来越多的应用领域中迅速替代传统的模拟信号处理方法，并且还开辟出许多新的应用领域。
今天，数字信号处理已随处可见，人们每天都会接触到各种数字信号处理系统，从CD唱机、手持电
话、PC机中的声卡到数字化影像、数码照相机等。
数字信号处理已不再是一个陌生的名词，每一个迈入电子信息领域的大学生或工程技术人员均急切地
希望对数字信号处理有更多的了解。
　　1.信号与数字信号处理　　在讨论数字信号处理之前，首先讨论信号的定义。
信号在人们的日常生活中扮演着重要的角色，人们经常遇到的信号有语音、音乐、图像以及其他视频
信号。
一般来说，信号是独立变量的函数，这个变量可以是时间、空间位置等，例如语音和音乐信号反映了
空间某一位置上空气压力随时间的变化，它们属于一维信号；黑白图像反映了光的亮度随二维空间位
置的变化，属于二维信号；而视频信号是空间位置和时间3个变量的函数，属于三维信号。
通常，以自然方式产生的信号的独立变量是连续的，这类信号称作连续信号。
　　对于一维连续信号，如果独立变量为时间，称为连续时间信号。
特定的独立变量所对应的信号值称之为幅值。
连续时间信号的幅值可以是连续的，也可以是不连续的（离散的），而通常所说的模拟信号，它不仅
在时间上是连续的，在幅值上也是连续的，模拟信号是连续信号的特例。
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