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内容概要

　　《机械原理》在满足教育部高等学校机械原理课程教学基本要求的基础上，介绍了现代机械的基
本概念、运动控制原理和方法等方面的内容。
 全书共分为5篇。
第1篇主要介绍了机械运动的特点、产生、传递变换等方面的基础内容；第2篇介绍了机械运动分析和
设计的理论和方法；第3篇介绍了机械系统静力与动力分析和设计的理论和方法；第4篇介绍了机械运
动和动力参数的测定和运动控制基本原理；第5篇介绍了一些新型传动机构和相关的新的研究课题。
5篇的内容形成了现代机械系统运动的产生、传递变换、检测控制的教学主线。
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