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前言

　　随着科学技术的进步，特别是计算机技术的飞速发展，使得控制理论在国民经济各个领域的应用
越来越广泛，越来越深入。
计算机从单纯的计算工具发展到能进行复杂的信息处理、推理判断和运用知识的智能机器，极大地推
动了控制理论的发展和应用范围的拓广。
　　控制概念的萌生和控制理论的应用始于机械工程，尤其是20世纪五六十年代以后，机械制造技术
的发展越来越广泛而深刻地引入了控制理论，从而有力地促进着机械工业的发展。
而机械工业是国民经济中重要的基础工业之一，发展机械工业是发展国民经济的一项关键性的战略措
施。
因此，近年来许多高等院校已将现代控制理论作为机械工程学科硕士研究生的学位课程或必修的技术
基础课程。
所以，编写一本适合于机械工程学科研究生使用的现代控制理论教学用书是非常迫切和必需的。
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内容概要

本书系统阐述了现代控制理论与工程。
全书共分7章，内容包括：控制系统的状态空间描述，控制系统的状态空间分析，控制系统的李雅普
诺夫稳定性分析，线性定常系统的综合，最优控制，卡尔曼滤波与随机控制，自适应控制系统。
　　本书突出重点，增强了工程背景，吸纳了最新科研成果，每章均采用了MATLAB软件分析、计算
或设计系统，并有较多例题和习题，书末附有习题参考答案。
　　本书可作为高等学校机械工程学科硕士研究生的学位课程教材，也可供其它非自控专业研究生和
高年级学生、科技工作者和教师学习现代控制理论时参考。
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