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内容概要

　　本书系统研究基于模糊理论的混沌(超混沌)系统的精确化建模及在此基础上的混沌(超混沌)系统
镇定控制、同步及混沌反控制问题。
内容包括第1章介绍混沌的基本理论、研究现状及混沌控制的分类；第2章主要研究基于模糊模型的混
沌(超混沌)系统精确化建模问题；第3～7章主要研究基于模糊模型的混沌(超混沌)系统同步问题；第8
章主要研究基于模糊模型的混沌反控制问题。

　　本书可作为理工科研究生的教材和参考书，也可供相关领域的工程技术人员和科学研究工作者参
考。
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编辑推荐

《混沌系统模糊建模、同步与反控制》从模糊控制角度出发，采用模糊方法进行以下混沌系统的分析
和综合问题的研究：提出一大类混沌（超混沌）系统模糊T—S模型的精确化建模方法，给出多种混沌
（超混沌）系统的精确T—S模糊模型，进而根据混沌（超混沌）系统的非线性项的不同表现形式，分
别提出相应的混沌（超混沌）系统T—S模糊建模的具体方法。
针对参数不确定离散模糊双曲正切模型和连续T—S模糊模型的混沌反控制问题，分别提出相应的混沌
化方法。
针对驱动系统参数未知的时变时滞混沌系统的同步问题，依据Lyapunoy稳定性理论和H∞控制理论，
提出基于T—S模糊模型的模糊自适应同步控制器设计方法。
针对异结构超混沌系统的同步问题，依据Lyapunov稳定性理论和H∞控制理论，提出基于T—S模糊模
型的异结构超混沌系统的H∞同步方法，并以线性矩阵不等式的形式给出异结构超混沌系统H∞同步
的充分条件；依据Lyapunoy稳定性理论和精确线性化技术，提出基于T—S模糊模型的异结构超混沌系
统的渐近同步方法。
《混沌系统模糊建模、同步与反控制》可作为理工科研究生的教材和参考书，也可供相关领域的工程
技术人员和科学研究工作者参考。
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