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内容概要

　　《船舶运动简捷鲁棒控制》系统深入地总结了近14年来作者提出的简捷鲁棒控制算法应用于船舶
运动控制领域所取得的主要成果，其严谨的论述利于有兴趣的读者尽快地触及学科的前沿问题。
书中融入了作者对船舶运动控制科学的一系列思考所得和研究设计范例，有利于读者应用时参考。
全书共6章，内容包括：绪论，船舶运动数学模型，线性系统的简捷鲁棒控制，神经网络简捷鲁棒控
制，非线性系统的简捷鲁棒控制，简捷鲁棒控制在航海模拟器中的应用。
　　《船舶运动简捷鲁棒控制》可供航海科学与技术、交通信息工程及控制、轮机工程、船舶自动化
、船舶设计与制造、控制工程专业的研究生和高年级本科生阅读参考，对船舶运动控制器研究和设计
人员有重要参考价值。
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