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前言

数字图像处理的主要目的有两个：一个是产生或获取适合人们观看和识别的图像；另外一个是计算机
目标识别和图像理解。
图像分割是达到上述目的的一个非常关键的步骤，它把图像分成了各具特性的区域，并能把感兴趣的
目标提取出来，为后续的特征提取和测量奠定基础。
在众多的图像分析方法中，基于Markov场模型的方法引起了广泛关注，并且有越来越多的研究人员参
与到相关的研究中来。
这种方法为各种图像问题提供了一个通用的框架，它可以用于图像复原、图像边缘检测、纹理识别、
运动分析等问题。
在使用Markov随机场的图像分割方法中，可以方便使用各种不同的图像特征，也可以充分考虑不同类
型的像素间交互关系，从而将图像分割由一个病态问题转变为一个可控的、可预测的问题。
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内容概要

　　《基于Markov随机场的小波域图像建模及分割：Matlab环境》在介绍理论知识的基础上，全面介
绍有关Markov模型在图像分割应用上的Madab实现方法，并对一些重点和难点进行了深入地剖析，使
读者能够快速掌握使用Markov场模型进行图像分析的知识框架和试验方法。
《基于Markov随机场的小波域图像建模及分割：Matlab环境》共分为三部分：基础理论篇、空间多尺
度图像分割篇、语义多尺度图像分割篇。
在每一部分内容中，对每个例子都进行了详细地注释和解释。
《基于Markov随机场的小波域图像建模及分割：Matlab环境》可供高等院校高年级本科生、研究生，
使用统计方法进行图像分析的科研工作者等查阅参考。
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章节摘录

插图：1.阈值法在各种影像分割方法中，阈值法计算简单、具有较高的运算效率，是影像分割中广泛
采用的方法。
其基本思想是用一个或多个阈值将影像的灰度级分为几个部分，灰度值在同一类中的像素属于同一个
目标。
它根据影像整体或局部的灰度信息，选择一个或者几个阈值，认为影像中灰度值在同一个灰度类内的
像素属于同一个物体，从而将影像分割为背景或多个目标与背景的区域。
阈值法分为全局阈值法和局部阈值法两种。
全局阈值法指利用全局信息（比如灰度直方图）对整幅图像求出最优分割阈值，又分为单阈值和多阈
值两种情况。
局部阈值法把原始图像分为局部的小图像，再对小图像利用全局阈值法分别求出最优阈值分割。
阈值法分割的结果依赖于阈值的选取，确定阈值是阈值法分割的关键，阈值分割实质上就是按照某个
准则求出最佳阈值的过程。
常用的计算阈值的方法主要有：利用影像灰度直方图的峰谷法、最佳阈值分割法、最大类间方差法
（Ostu算法）、最大熵自动阈值法以及其他一些方法。
阈值分割的优点是计算简单、运算效率较高、速度快。
全局阈值对于灰度相差很大的不同目标和背景能进行有效的分割。
当影像的灰度差异不明显或不同目标的灰度值范围有重叠时，应采用局部阈值或动态阈值分割法。
另一方面，这种方法只考虑像素本身的灰度值，一般不考虑空间特征，因而对噪声很敏感。
在实际应用中，阈值法通常与其他方法结合使用。
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编辑推荐

《基于Markov随机场的小波域图像建模及分割:Matlab环境》由科学出版社出版。
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