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前言

业余机器人技术是伴随着个人计算机而发展起来的。
在20世纪70年代，如果想拥有一台计算机，那么你需要自己进行组装。
而在其10年以后，能买到装备完全的计算机了，并且人们发现，与组装计算机相比，在计算机上进行
编程能够带来更多的乐趣、满足感，而且效率高。
在20世纪80年代，机器人业余爱好者在用木头和金属片组装机器人方面花费了大量的时间。
他们利用汽车的废弃件，诸如雨刷器来完成他们的创作，在组装阶段花费了很多时间。
因此，很少去思考机器人的电子方面——大量早期的机器人是用门铃按钮和继电器进行控制的。
随着个人计算机功能的日益强大，出现了一些新的机器人爱好者。
他们更多地学习电子学方面的知识，并开始组装粗糙的传感器和动力控制环。
有了个人计算机，使机器人与所处外在环境进行交互成为可能。
这些新的业余爱好者重新燃起了实现机器人智能化的希望。
不幸的是，大部分对机器人感兴趣的人仍然缺乏必需的电子技术方面的知识。
在随后的几年中，出版了许多机器人方面的书籍和杂志，能帮助机器人业余爱好者，并使他们的机器
人更加智能。
然而，许多人往往因为机器人的复杂性，加之自身缺乏经验，在复制作者的作品时存在一些困难。
尽管存在很多困难，但人们组装个人机器人的愿望仍然没有消失。
早期的装备是不可编程的，因而不能满足业余爱好者创建智能机器人的愿望。
现在许多公司都能提供先进的传感器及嵌入式计算机，使得创建智能的、有能力的、有用的机器人成
为可能。
今天，你可以买到电子罗盘、超声波测距仪、GPS系统、红外周界传感器、线条检测器、彩色探测器
、电子加速度计甚至摄像头。
要想使这些装置与机器人的微控制器进行交互，往往还需要必要的知识和大量的时间。
不过，丰富的手册和书籍给想付诸实践的业余爱好者提供了详细的参考。
如今，在可以应用先进硬件的情况下，业余爱好者已经将注意力转向编程，使创建真正的智能机器人
成为可能。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<机器人编程设计与实现>>

内容概要

本书由浅入深、由简单到复杂地讲述机器人编程设计与实现方法相关内容，共5篇，23章，主要内容包
括：RobotBASICIDE使用方法，常用基本运动控制算法的程序编制，真实机器人的组装及控制
，RobotBASIC语言中的常用指令等。
以丰富典型的实例及其对应的详细程序，引导读者一步步走进快乐而又富有成就感的机器人编程世界
。
每章最后附有的思考练习题可以用来检验读者的学习效果，帮助读者复习、巩固和提高所学知识。
　　本书适合机器人爱好者和准备参加机器人竞赛的读者参考，也可作为工科院校机器人相关专业的
教学参考书。
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章节摘录

插图：既然你在阅读此书，说明你在一定程度上对机器人学感兴趣。
或许你是某机器人俱乐部的成员，或许你是一名学生，并且已经具有组装机器人的一些经历。
你也许已经购买了机器人元器件，想学习如何进行组装。
你也许想学习有关机器人的知识，但没有钱购买元件组装自己的机器人。
倘若你陷入以上的困境，那么使用机器人模拟器将是你学习机器人学和机器人算法的非常有效的途径
。
同时，机器人模拟器也是对各种可能情况和不同硬件、软件组合方式进行实验的有用工具，而且节省
了组装真实机器人的时间和费用。
1.1 RobotBASIC总体上，本书主要介绍计算机语言RobotBASIC，重点介绍如何使用：RobotBASIC来编
写算法使机器人与其所处环境进行交互。
模拟器的优点就是，你可以不去购买或组装真实的机器人。
RobotBASIC使你可以在计算机屏幕上创建模拟的机器人。
随着本书对算法的讲解，你将发现模拟机器人与真实机器人非常相像。
它可以被放置在房间里，或者放在室外为草坪除草。
你可以对模拟器进行编程，使模拟机器人去做任何真实机器人所做的事情。
在学完本书之后，你将能够对机器人进行编程，使机器人在你的房间里走动，并对其自身进行充电。
最后一点非常重要，注意，我们不是说你将能对模拟器进行编程，而是说你将能够对机器人进行编程
，RobotBASIC中的机器人对真实机器人的模拟是如此的真实、准确，因此，你对模拟机器人进行编程
的算法和原则同样可应用于对真实机器人的控制。
第17章将展示如何在RobotBASIC中将模拟的机器人与真实的机器人相对应，并展示如何使用本书所提
出的算法对真实机器人进行编程。
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编辑推荐

《机器人编程设计与实现》是由科学出版社出版的。
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