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前言

　　本书编写的目的，是希望读者能通过本书的学习进入伺服电机应用的相关领域。
因此，内容仅涉及用户应用部分，对于较专业的电机及控制器设计与制造技术、理论问题，不在本书
讨论范围之内。
当然，如果要设计、制造伺服电机相关系统，对应用也必须有所了解。
因此本书适合在校学生学习，也适合在职的工程人员进修、自学。
　　编排内容方面，通用伺服电机系统按体系结构分章说明，依序了解各章节后，即可组织成一组通
用伺服电机系统。
为使初学者易于学习，控制器部分从较基础的控制模块讲起，介绍必要的基础知识，再介绍复杂功能
的控制模块，让读者以后面对其他型号控制器也能快速人手。
读者通过对本书的学习后，应对伺服电机的应用有所了解。
　　本书首先介绍伺服驱动器的工作概要，让读者知道需要调整的必要参数，以及调整后的效果。
其次介绍驱动器与控制器人工接线方法，让读者具备信号连接及调试能力。
再介绍伺服控制器的基本功能及参数设置，使读者能应用伺服电机基本控制功能。
最后介绍如何依据机构负载特性，计算并选用伺服电机及步进电机。
　　本书主要介绍伺服电机的基本应用，以后如有机会可再向读者介绍PLC控制程序设计的个人经验
，并将设备控制与伺服控制一体化设计，希望能提供给读者新的思路。
　　笔者仅将过去的工作经验及从事自动化教育的心得整理成册，供有心学习伺服电机应用技术者参
考，希望能事半功倍，从节省读者自我摸索的时间，快速进入相关应用领域。
　　笔者才疏学浅，书中难免有误谬之处，各位学界、业界同仁敬请不吝赐教、指正。
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内容概要

本书系统地讲解了伺服电机系统的结构、原理、选型、硬件连接、控制程序编辑，内容涉及伺服控制
器(PLC)、伺服驱动器、伺服电机、伺服电机与步进电机的选用方法，具有一定的前瞻性和相当高的
实用价值。
　　全书共5章，主要内容包括：通用伺服驱动器的应用、伺服控制系统的连接、伺服控制器的应用
、硬件接线及控制程序实验、伺服电机与步进电机的选用。
针对关键技术要点，每章均设置了“本章重点”与“本章习题”，附录包括“习题解答”与“自动控
制系统专业名词说明”。
　　本书可作为工科院校电气工程、自动化控制、机电工程等专业的教学用书，也可作为希望进入伺
服电机应用相关领域读者的案头书。
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章节摘录

　　1.1.2 交流同步电机　　所谓同步电机，即转子旋转速度与旋转磁场速度同步的电机，如图1.2所示
。
同步电机电枢绕组配置在定子上，转子磁极可使用直流电源激磁或使用永久磁铁。
一般同步电机无法自行启动，必须加启动器或变频器作加速启动。
如果直接加60 Hz的电源于电机上，因旋转磁场速度太快，而电机转子惯性太大，将无法自行启动旋转
。
　　同步电机虽然以同步速度旋转，但事实上并非每一瞬间的转速都固定。
因为转子转矩是转子磁场及定子磁场相互作用产生的，所以当负载大小突然变化时，就会导致转子与
定子间角度发生变化，称为跟踪（hun-ting）。
如果负载加得太大，转子磁场与定子磁场间的角度差也会变大，转子甚至会发生失步而停止旋转。
同步电机与感应电机不同，不需要转子感应定子磁场产生激磁电流，因此不产生转差，也无法自行启
动。
所以，同步电机不是同步旋转就是失步停转。
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