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内容概要

本书以工作于室内的操作型服务机器人为背景，从控制的角度出发，由机器人系统的构成到机器人的
移动感知、定位与控制，系统地阐述了服务机器人的基本原理与关键技术，并给出了服务机器人室内
作业的应用示例。
全书共由9章构成，分别为绪论、移动式服务机器人的结构与工作原理、运动学与动力学模型、感知
与控制体系结构、人机交互、移动平台的定位与导航、路径与运动规划、控制方法与策略、典型应用
示例。
本书以轮式移动平台的定位与运动控制为主，同时兼顾了操作手臂的控制问题。
    本书主要面向从事机器人研究和应用的科技人员，既注重反映本领域的研究前沿，又注重理论与应
用的结合及可实现性。
本书可作为机器人、计算机视觉等领域的科研工作者和工程技术人员的参考书，也可作为控制科学与
工程、计算机等学科的研究生和高年级本科生的教材。
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章节摘录

第1章 绪论随着科学技术的发展及社会的需要，服务机器人技术得到了迅速的发展。
目前，服务机器人的应用范围已经涉及清洁、医疗、导游、教育、娱乐、安保、日常生活等多个领域
。
应用服务机器人不仅可以降低劳动力成本上升所造成的影响，而且可以使人们摆脱一些繁琐枯燥的工
作。
服务机器人具有不知疲倦以及按照人们意愿工作的特点，可以大大减轻人们的劳动强度、提高人们的
生活质量。
尽管服务机器人技术的发展还未达到所期望的程度，但是服务机器人正不断地渗透到各行各业中，逐
渐地为人们提供生活便利，提高生活质量。
现代社会的人口老龄化以及人们生活质量的提高，将为服务机器人创造更为广阔的市场，也必将促进
服务机器人技术的更快发展。
在不久的将来，服务机器人将走进千家万户，改善人们的生活方式，提高人们的生活质量，成为人类
的得力助手。
1.1 服务机器人的基本概念与发展历程1.1.1 服务机器人的定义尽管服务机器人技术已经取得了很大进
展，但是到目前为止，对服务机器人还没有一个统一的定义。
国际机器人联合会关于服务机器人的初步定义如下[1]：服务机器人是一种半自主或全自主工作的机器
人，它能完成有益于人类的服务工作，但不包括从事生产的设备。
欧美国家大多采用这种定义方式。
而亚洲许多国家认为[2]：服务机器人是一种以半自主或全自主的方式操作，用于完成对人类福利和设
备有用的服务（制造操作除外）的机器人。
这种定义所包括的机器人的范围更小，但更贴近普通人的理解。
还有其他一些关于服务机器人的定义，例如：服务机器人是能在日常环境中完成对于人类活动有用的
服务的、基于传感器的、可预编程的机电一体化装置。
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编辑推荐

《室内移动式服务机器人的感知、定位与控制》可作为机器人、计算机视觉等领域的科研工作者和工
程技术人员的参考书，也可作为控制科学与工程、计算机等学科的研究生和高年级本科生的教材。
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