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内容概要

本书全面、系统地阐明了步进电动机高性能伺服控制装置的设计方法与具体实现技术、反映了步进电
动机伺服控制技术的最新进展。
本书内容丰富，深入浅出，主要包括步进电动机的开环驱动、系统仿真、基于遗传算法的模型参数辨
识、基于模糊控制的位置伺服技术、基于神经网络的矢量控制位置伺服技术等。
    本书可作为高等院校电动机、自动化、电力电子与电力传动等专业师生的参考书，也可供从事步进
电动机驱动装置开发、设计生产的工程技术人员使用。
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